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Griffsystem flr handgehaltene Elektrowerkzeuge
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Hilti ST-1800 Metallbauschrauber mit konventionellem Pistolengriff

Konzept zur Kraftibertragung

Ergebnisse der Kraftverlaufsmessungen eines Bohr- oder
Schraubvorgangs

Ausgangslage: Heutige handgehaltene Bohr- und Schraubmaschinen besitzen einen
sogenannten Pistolengriff, der zwei verschiedene Griffpositionen ermdglicht. Das Prob-
lem an diesem Griff ist, dass er der Hand konzentriert die Last Gbertragt, was bei einem
Dauereinsatz wie dem Serienbetrieb zu gesundheitlichen Problemen fiihren kann. Durch
die geringe Flache, mit der die Vorschubkraft bei einem Schraub- oder Bohrvorgang
Ubertragen wird, entstehen in der Handinnenflache grosse Druckbelastungen. Dies ist
nicht nur gesundheitlich gesehen ein Problem, sondern verringert auch die Wirtschaft-
lichkeit der Arbeitsperson. Neben Arbeitsausfallen wird die Arbeit weniger effizient
durchgefihrt.

Aufgabenstellung: Aufgabe ist es, ein neues Griffkonzept zu entwickeln, das die Belas-
tungen, die wahrend des Arbeitsvorgangs auftreten, besser in den Arm einleitet. Dies
verringert den Druck auf den stark belasteten Stellen. Mit der Gestaltungsaufgabe sollen
die anatomischen Gegebenheiten der Hande besser berticksichtigt werden.

Ergebnis: Ergebnis der Arbeit ist ein Prototyp, der sich bei diversen Tests gegentber dem
Stand der Technik durchgesetzt hat. Bei den vergleichenden Einsatztests mit realen Test-
personen konnte eine verbesserte Kraftlibertragung bei gleichbleibendem Belastungs-
gefuhl festgestellt werden. Durch die neue Gestaltung, mit der die Kraft in das Gerat
Ubertragen wird, konnte zudem die Stabilitdt wahrend eines Arbeitsvorgangs deutlich
erhoht werden. Dies fuhrt in Anwenderversuchen bei einem realen Verschraubungsvor-
gang zu einer Verklrzung der Zeit von bis zu 50 %.
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