
Problemstellung: Im Rahmen eines Forschungsprojekts führt das Institut ILT Forschungs-

arbeiten im Bereich der automatisierten Aufbringung von elektronischen Bauteilen auf 

Textilien durch. Eine Schwierigkeit besteht dabei darin, die zu bearbeitenden Textilien zu 

spannen und zu halten, um die aktiven Bauteile aufzubringen. Ebenso kommt es vor, dass 

an Stellen, bei denen Bauteile aufgebracht werden, die Leiterbahnen eine ungenügende 

Geradlinigkeit aufweisen und dies korrigiert werden muss, um eine funktionierende Ver-

bindung zu erzeugen.

Vorgehen / Technologien: Vordergründig wurden zwei Hauptfunktionen definiert, wobei 

die eine das Spannen des kompletten Textils und die andere das lokale Spannen der Kon-

taktstelle abdeckt. Um das lokale Spannen zu testen, wurde ein drehmomentüberwachter 

Roboter verwendet. So war es möglich, kontrollierte Druck- und Spannkräfte anzu

wenden. Da die Textilien durch den Spannvorgang jedoch verzerrt werden und dement-

sprechend die Position der Kontaktstelle variiert, wurde eine Sensorik in Form einer Bild-

verarbeitung sowie eine Ansteuerung des Roboters mithilfe von Matlab entwickelt, um so 

Abweichungen zu erkennen und auszukorrigieren.

Ergebnis: Nach mehreren Tests an drei definierten Textilien wurde ersichtlich, dass die 

Variante zur lokalen Spannung durchwegs gute Resultate liefert. Die Toleranzen der Ab-

stände der Leiterbahnen konnten eingehalten werden, um so die Bauteile anschliessend 

aufbringen zu können. Der Mechanismus zum Spannen des kompletten Textils erfüllte 

ebenfalls weitgehend die Anforderungen. Es besteht jedoch noch Verbesserungspotenzial 

bezüglich der Bedienbarkeit und Robustheit.
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