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Einsatz autonomer Roboter im Unterricht

Problemstellung: Im Modul «Robotik» des Studiengangs Maschinentechnik |Innovation
an der HSR werden Praktika durchgefihrt, die den Stand der Technik der Robotik re-
prasentieren sollen. Um dies gewdhrleisten zu kénnen, missen die Praktika fortlaufend
angepasst werden. Zurzeit findet kein Praktikum zum Thema «Mobile autonome Robo-
ter» statt. Dieser Zweig der Robotik gewinnt je langer je mehr an Bedeutung, daher wird
geplant, ein Praktikum in der mobilen autonomen Robotik durchzufiihren.

Ziel der Arbeit: Das Ziel der Arbeit ist die Entwicklung eines Praktikums, das einer indus-
triellen Anwendung der mobilen Robotik nachempfunden ist. Das Praktikum soll in ver-
schiedene Teilaufgaben, die einen steigenden Schwierigkeitsgrad aufweisen, unterteilt
werden. Folgende Aspekte sollen behandelt werden:

Robotersimulation = Kollisionsschutz

= Robotersimulation

= Greifertechnik
= Bildverarbeitung und Sensortechnik
= Navigation

Ergebnis: Im Praktikum wird eine MPS-Station durch einen mobilen Roboter bestiickt.
Der Roboter basiert auf einem Robotino der Firma Festo. Der Roboter wurde mit einem
Turm, der eine Greifschwenkeinheit und zwei Reflexionslichttaster beherbergt, ausge-
stattet. Mit den Reflexionslichttastern kann die Orientierung des Bauteils im Greifer de-
tektiert werden. Der Prototyp des Praktikumsroboters basiert auf einem Robotino 2.
Es wird empfohlen, das Praktikum mit Robotinos der dritten Generation durchzufthren.

Praktikumsroboter beim Abholen eines Bauteils
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