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Aufgabenstellung: Im Rahmen dieser Studien-
arbeit soll ein Positioniersystem entwickelt und
realisiert werden, das Objekte wie Mikroplatten
entlang der X- und Y-Achse transportiert und
positioniert.

Ziel der Arbeit: Ein bestehendes Positioniersys-
tem aus einem Detektionsgerat soll konstruktiv
angepasst werden, um Positionieraufgaben mit
hoher Zuverlassigkeit zu erfillen. Dazu wird die
ganze Steuerung neu konzipiert und realisiert.

Lésung: Das entwickelte Positioniersystem kann
Uber ein Kabel mit dem 230V Stromnetz verbunden
werden. Die Programmierung der beiden Motor-
endstufen wird mit LabView oder NanoPro Uber
eine RS232-Schnittstelle erfolgen. Magnetfeldsen-
soren an beiden Achsen ermdglichen eine genaue
Positionierung und eine Positionsregelung.

Die Inbetriebnahme konnte nicht vollstandig abge-
schlossen werden, da ein defekter Motor die Leis-
tungsendstufen zerstérte. Bevor der Motor aus-
stieg, konnten die Achsen erst sequentiell ange-
steuert werden. Ziel war es urspriinglich die Ach-
sen simultan anzusteuern.



