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Aufgabenstellung: Die Firma Asyril SA ist auf die
Entwicklung und den Vertrieb von Parallelrobotern
spezialisiert. Diese Roboter kénnen Bewegungen
mit sehr hoher Beschleunigung bei Mikrometer-
Genauigkeit ausfuhren und werden fur prazise
Montageaufgaben eingesetzt. Um den Roboter
jedoch in einem breiten Anwendungsgebiet ein-
setzen zu konnen, ist es zwingend notwendig,
eine Rotationsachse zu integrieren.

Ziel der Arbeit: Es soll eine Rotationsachse fur

den DesktopDelta-Roboter entwickelt und reali-
siert werden. Diese Achse soll geringes Gewicht
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sowie eine hohe Dynamik zusammen mit grosser
Genauigkeit aufweisen. Als Abschluss der Arbeit
sollen die fertige Achse in den DesktopDelta-Ro-
boter integriert und Funktionstests durchgefihrt
werden.

Losung: Die erarbeitete Losung weist die Beson-
derheit auf, dass der Antrieb fir die Rotations-
bewegung direkt in die bewegliche Plattform des
Delta-Roboters integriert ist. Durch das geringe
Gewicht der Rotationsachse von weniger als 50
Gramm kénnen die sehr guten dynamischen Ei-
genschaften des DesktopDelta-Roboters dennoch



Bewegliche Plattform des DesktopDelta-Roboters mit integrierter Rotationsachse
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beibehalten werden. Weiter fallt der Einsatz einer
Teleskopwelle weg, welche bei herkdmmlichen
Deltarobotern eingesetzt wird. Dadurch kann eine
spielfreie Rotationsbewegung mit hoher Genauig-
keit realisiert werden.

Die Rotationsachse verfligt ausserdem Uber eine
integrierte Federung, um das Aufnehmen und
Absetzen von Objekten zu erleichtern und so die
Zykluszeit zu verkurzen. Die Position des Vakuum-
anschlusses fur die rotierende Saugduse wurde so
gewadhlt, dass dieser unabhangig von der Rotati-
onsbewegung ist. Dadurch besteht keine Gefahr,
dass die Rotationsbewegung durch den Druckluft-
schlauch behindert wird.

Die entwickelte Rotationsachse wurde zum Schluss
der Arbeit in den DesktopDelta-Roboter integriert
und konnte erfolgreich getestet werden.



