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Aufgabenstellung: Ein Mehrachsengeréat zur experimentellen Analyse von lebenden Weichgeweben
wurde am Zentrum fir Zahnmedizin entwickelt. Das System wird in Echtzeit geregelt und ist fiir die Be-
lastung lebender Proben mit axialen Gleit- und Drehbewegungen geplant.

Ziel der Arbeit: Ziel dieser Semesterarbeit ist es, ein Steuerungs-/Regelungssystem fur das RPETS Geréat
zu entwickeln. Das System soll tiber vordefinierte Lage- und Geschwindigkeitsprofile die X- und Y-Achsen
anfahren. Gleichzeitig muss die Z-Achse eine Knorpelprobe mit einer gegebenen konstanten oder variab-
len Kraft driicken und den Druckkopf drehen.

Loésung: Es wurden Regelungssysteme fiir die einzelnen Motorachsen ermittelt und mit MATLAB imple-
mentiert. Die Systeme wurden am Knorpelgewebe ausgetestet und weiter verbessert. Fir die benutzer-
freundliche Ansteuerung der Anlage wurde ein GUI erstellt. Das System erméglicht Motion-Capture Auf-
nahmen des Kiefergelenks an der Anlage zu reproduzieren.



Speed and Position =
110 T T T T 55 [Zeroromt |
N STOP pu—
———— Speed [mmis] (o) I
= Position [mm] Manusi isvement SempeTetlsl  Spsed frmi) Ferca W) |
!‘FM asm m“nﬂ 1°
. ST i
T Damnce (o Jerk (mwd]
zw:m = 007 | |sop Tongmaoicn]
| B Uarust e Drsabe: Pt ans Fees [ savenus
|

Die grafische Benutzeroberflache (GUI)

Position [mim]

-110 - ' . - 55
0 0.5 1 156 2

Time [s]

Trapezformiges Geschwindigkeitsprofil mit Einbezug des Rucks



